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Un probldme pratique nous a récemmont obligés & chercher un moyan
pour déterminar numériquement |'erreur statistique d'une variance
empirique. Par ailleurs, la nécossité de connaitre "l'écart-typa dlun
écart=typo" so manifeste inévitablement dans tous les cas ob |'6cart-typeo
ne sert pas sculement & donner uno mosure pour la précision d'une valeur
moyenne, mais o0 c'est une quantité qui présente en elle-mémo

un intérdt, ou qui est fonction do I'information recherchée. Commo c'ost
toujours le cas, la fiabilité de cette information dépend alors ossentiollemant
de l'orreur correspondante. C'est pourquol une méthode généralo =~
pourvu qu'elle ne soit pas trop compliquée = pormettant d'évaluer
[‘6écart-type d'un écart-type & partir des données disponibles ne nous

a pas paru complatement inutile.

Aprds quelques efforts infructueux, nous avons réussi & trouver une
méthode qui a |'air de correspondre ‘assez bien a la plupart dos besolns
pratiques. : '

Si les résultats dos n mesures effectuéos pour déterminer une cortaing
quantité x sont désignés par I leur valeur moyennae X et ['Gcart=type s

(ou . pour X) sont couramment déterminds & |'alde des formules ,

n
X = 1 z x ot
n I
Apras quelques calculs, on c;btiont commo estimation pour |*écart=typa
de = l'expression ’
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Pour évaluor cet écart=type on n'a donc bosoin que du douxidmo ot du
' quatridme dos moments centraux, qui sont définis par les espérances
mathématiques '

Mk(x) = E {(x-#)‘j = E{(x-; }, ‘

avec (= E{x} TX.



Pour los distributions les plus courantes, cos momonts dépondoent les uns
des autres ot sont dans un rapport blen défini ot facile & détermmor.

En particulier

- pour une densité de Gauss 1 {xi -R] 2
avec f(x) = S e 2l o
- avaw
2 4 .
on trouve Mz(x) = g° , . M4(x) = 3 g 2)
Hipaur 'une distribution de Poisson
x
avec P(x) = o-“’ -‘—:—;—
. 2 ’
on trouve Mz(x) - W, M4(x) = +3 . (3)
Si l'on exprime |'écart=type ot son erreur rolative"so'us la forme
= (1+1) ou blen aussi 5 1+n ,
la relation (1) se réduit facilement, a |'aide de (2) ot (3), &
~ 1 e TN,
fo ® . pour Gauss, (4)
2 (n - v .
p E -% }»:bnt " pour Poisson. : (5)

On vérifie aisément que pour [ » 1 lerreur relative o s'approcha’
de plus en plus de rg ¢ comme on doit s'y attendre. Lo simple résultat (4)

pour une distribution normale se trouve parfois dans la litt6érature
(m&me dans le petit "Topping" [l; , par exemple !). |l pout Otre
confirmé en utilisant les moments de la distribution 'Xi(x)'.

Un rapport plus détalllé sur cette.6tude est prévu.
(Mu.)

Avril 1969

[l] J. Topping: "Errors of obsorvation and fh.ll’ treatment”
(Chapman, London, 1963 )



